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MC10-15 Robot

DRIVEN

BY BALYO

Najwazniejsze cechy

Gtéwny zadanie: Podnoszenie
Srodowisko: Wewnatrz

tadunek: 1000-1500 kg

Maksymalna wysoko$¢: 2572-5076 mm
Zrédto zasilania: Elektryczny

Seria MC10-15 Robot

Autonomiczne wozki podnosnikowe z przeciwwaga

Modele z serii MC10-15 Robot zostaly zaprojektowany z myslg o Izejszych pracach magazynowych. Urzadzenie $wietnie sprawdzi sie w
niewielkich magazynach, na zapleczach supermarketéw, na produkcji czy pracach montazowych.
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https://emtor.pl/_Resources/Persistent/b2c522a618dcc36d3b1cab1fe72f6488ba9d305a/Yale%20Robotics%20%252819%2529-1000x563.png

Urzadzenia dziatajg zaréwno w trybie zdalnym (autonomicznym), jak i manualnym (recznym).

DRIVEN

BY BALYO

« Wydajnos¢ produkcyjna
* Wygodnie umieszczone przyciski sterowania na gtowicy ramienia sterujgcego umozliwiajg lepsze manewrowanie tadunkiem
* Wspomaganie uktadu kierowniczego dostepne zaréwno dla wersji z obstugg piesza, jak i stojaca
e Kompaktowa konstrukcja podwozia usprawnia obstuge tadunkédw na ograniczonych przestrzeniach
* Hamowanie automatyczne poprzez zwolnienie elementoéw sterujgcych ruchem
* Funkcja hamowania odzyskowego i funkcja zabezpieczenia przed stoczeniem w standardzie
* Mozliwos¢ ustawienia osiggéw woézka stosownie do warunkdéw pracy pojazdu

¢ Pulpit sterujacy wézka wyposazony w wielofunkcyjny wskaznik wskazujacy informacje o stanie wézka i ewentualnych warunkach

wystgpienia alarmoéw, btedéw. Informacje dotyczg poziomu roztadowania baterii, licznik przejechanej drogi

Ergonomia

® Ergonomiczna gtowica dyszla zapewnia maksymalng wygode operatora

® Duza platforma umozliwia operatorowi okreslenie najwygodniejszej pozycji kierowania podczas dtugich przejazdéw, zapewniajac
operatorowi maksymalny komfort pracy
® System wspomagania uktadu kierowniczego zapewnia doskonatg kontrole kierunku ruchu przy kazdej predkosci

® Regulowana przez oprogramowanie redukcja predkosci przy wchodzeniu w zakrety
* Wigcznik, wytacznik pomocniczych funkcji przechytu i przesuwu bocznego

* Pionowy montaz silnika podnoszenia z ttumikami zmniejszajacymi hatas i wibracje

Koszty eksploataciji

® Mocny silnik pradu przemiennego zapewnia doskonate osiagi i zwieksza liczbe tadunkéw obstugiwanych w ciagu godziny

* Wieksza liczba cykli przewozowych na godzine zmniejsza koszty eksploatacyjne

¢ Sterowanie uktadem jezdnym i hydraulicznym za pos$rednictwem wysokiej czestotliwosci sterownika Combi w technologii MOSFET
® System inteligentnego zarzgdzania optymalizuje zuzycie energii

® Uruchamianie z klawiatury umozliwia lepsza kontrole uzytkowania

Niezawodnos$¢é

® Bardzo mocna przeciwwaga
® Szeroki wybor konfiguracji masztow

* Dostepne opcje specjalne w celu dopasowania wozka do wymogdw zastosowania, np, krata ochronna tadunku, widty FEM oraz karetki
widet
® Zastosowanie technologii magistrali CANbus pozwolito zmniejszy¢ ilo§¢ okablowania, co zapewnia wiekszg niezawodno$¢ wozka

® Zintegrowany przesuw boczny zapewnia maksymalnie doktadne pozycjonowanie widet we wszystkich zastosowaniach

Serwisowanie

* Wskazniki diagnostyczne informujg o konieczno$ci przeprowadzenia konserwacji

* Poktadowy system diagnostyczny informuje o przegladach okresowych, co przyczynia sie do wydtuzenia czasu pracy
* Nowsze podzespoty oznaczajg wydtuzoneokresy serwisowe

¢ Interfejs diagnostyczny operatora informuje operatora w czasie rzeczywistym o stanie woézka

e Licznik godzin, wskaznik stanu akumulatora i urzgdzenie przerywajace podnoszenie sg zapewnione w standardzie

« Dostepne opcje



® Szeroki wybor kot napedowych, dtugosci widet, klawiatura, kieszen na dokumenty A4, krata ochronna tadunku, wybér masztu, pochylanie

widet, przesuw boczny

Technologia przysziosci
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Technologia geonawigacji zastosowana w autonomicznych woézkach marki Yale® opiera sie na prostej
zasadzie - wézki uczg sie i rozpoznajg infrastrukture magazynu.

Zalety autonomicznych, samojednych woézkéw widtowych

¢ Wieksza wydajnos¢ - duze nizsze koszty

Wykorzystanie samojezdnych robotéw pozwala wykonywaé powtarzajgce sie zadania takie jak przetadunek palet w magazyniem zatadunek
i roztadunek w sposob najbardziej efektywny - oszczedzajac czas i pienigdze. Automatyczne rozwigzania oferujg takze prace w sposéb
niezawodny, redukujac liczbe uszkodzen produktéw i wypadkdw.

* Proste przetaczanie w tryb manualny

Wcisnigcie przycisku lub opuszczenie dyszla powoduje ptynne przetaczenie maszyny z trybu zdalnego na tryb manualny. Wézek moze by¢
okresowo wykorzystywane do zadan sterowanych recznie np. pobierania tadunkéw, tadowania/ roztadowywania, a nastenie wykonywaé
czynnoéci w sposéb automatyczny.

* Bezproblemowa integracja

Technologia geonawigacji nie wymaga specjalnej infrastruktury i moze by¢ z tatwoscig wdrozona i dopasowana do instniejgcych warunkow.
Samodzielnie oznacza na mapie elementy i struktury, aby wyznaczy¢ wtasne potozenie i kierunki nawigacji. Umozliwia to szybkie i
bezproblemowe tworzenie catkiem nowych tras, nawet gdy w magazynie zachodza zmiany, lub gdy wézek samojezdny musi oming¢ pewne
elementy.

® Zarzadzanie wozkiem w czasie rzeczywistym

Oprogramowanie do zarzadzania autonomicznymi wézkami potrafi sterowaé ruchem, przydzielaé zaméwienia do poszczeg6lnych wozkéw i
faczy¢ sie z systemami takimi jak ERP (system zarzadzania zasobami przedsiebiorstwa) czy WMS (system zarzgdzania magazynem) lub
tez taczyC sig ze sprzetem np. automatycznymi drzwiami, przeno$nikami lub maszynami produkcyjnymi.

* Autonomiczne decyzje w czasie rzeczywistym

Samojezdne roboty ustalg wtasne potozenie w czasie rzeczywistym, obserwujac $rodowisko i chodzac z nim w interakcje.
Standarowe wyposazenie autonomicznych wézkéw widtowych

Laser uktadu nawigacji robota
Swiatto ostrzegajgce pieszych

Laser wyznacza trasy i kieruje wézkiem na terenie magazynu.
Swiatto stanowi dodatkowe wizualne powiadomienie, ze wdzek porusza sie.

Kurtyna laserowa

Wykrywa przeszkody znajdujgce sie nad poziomem
podtoza i zatrzymuje wbzek, gdy zostaje przerwana.

Ekran
dotykowy
interfejsu

uzytkownika



Pozwala w razie koniecznos$ci wysta¢ wézek lub poméc w zlokalizowaniu wirtualnych sciezek.

Przycisk awaryjny
Wizualne i dzZwiekowe wskazniki ostrzegawcze

Informuja pracownikéw i pieszych o nadjezdzajacym wézku lub wystgpieniu problemu, badz awarii.
Po aktywacji przycisku awaryjnego, wozek zatrzymuje sie natychmiastowo.

przypadkach przerwania pola STOP.

Pierwszy skaner laserowy (podwozie)

Laser ma wa pola. Pole ostrzezenia i pole STOP (zwane
takze polem bezpieczenstwa). Przeszkoda w polu
ostrzezenia powoduje spowolnienie wédzka. Przeszkoda
w polu STOP powoduje zatrzymanie wézka. Po
usunieciu przeszkody robot restartuje sie automatycznie
- zawsze w przypadku pola ostrzezenia i w niektérych

Robotyka bedgca w sercu autonomicznych, samojezdnych wozkéw Yale® to wynik 10 lat prac badawczo-rozwojowych prowadzonych przez
firme Balyo w dziedzinie robotéw mobilnych. Umozliwia flocie samojezdnych robotéw na auto lokalizacje w czasie rzeczywistym i

nawigowanie wewnatrz budynku bez koniecznosci stosowania dodatkowej infrastruktury, co odréznia te wozki o innych

zautomatyzowanych urzadzen i pojazdéw AGV.

Dla wigkszej prostoty autonomicznym, samojeznym wézkom widtowym Yale® pozostawiono mozliwo$¢ recznego sterowania, dajac
operatorom swobode w decydowaniu o tym, kiedy przeja¢ kontrole nad urzadzeniem, aby wykonaé pozadane zadanie.

Model Udzwig Wysokos¢é podnoszenia AST (szerokosé¢/dtugosc) Pojemnos¢ akumulatora Waga (kg)
(kg) (mm) (mm) (V/Ah)

MC10 Robot 1000 2572-5076 3111 /3227 24V / 300Ah 2180

(platforma) (2210)

MC12 Robot 1200 2572-5076 3258 / 3374 24V / 400Ah 2280

(platforma) (2310)

MC15 Robot 1500 2572-5076 3406 / 3522 24V / 400Ah 2360

MC10-15 Robot - Specyfikacja techniczna (wersja angielska)

Yale® czotowe woézki widlowe oraz urzadzenia magazynowe -

Petna oferta produktowa


https://emtor.pl/_Resources/Persistent/3250fecfe666c04d96ba55a4ad5206e5e0e55c92/MC10-15%20Robot%20Yale.pdf
https://emtor.pl/_Resources/Persistent/9de277c1dec4a3644abf53581a24ba407f9b19ab/220990006%20Complete%20Range%20Rev24%20PL%20lowres%20Zmag%20%25281%2529.pdf
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Oddziat Szczecin Oddziat Stupsk Oddziat Gdansk Oddziat Poznan Oddziat Warszawa  Oddziat Wroctaw  Oddziat Krakéw
ul. Szczawiowa 53d ul. Poznariska 83 ul. Glazurowa 7 ul. Pilotow 19 ul. Serwituty 25 ul. Rakowa 28 ul. Cechowa 51
70-010 Szczecin 76-200 Stupsk Kowale, 80-180 Gdarisk  Janikowo, 62-006 Kobylnica ~ 02-233 Warszawa 51-421 Wroctaw 30-614 Krakéw

tel. 914893393 tel. 59 841 10 64 tel. 58 301 89 46 tel. 61 653 31 57 tel. 2234394 85 tel. 71 325 28 06 tel. 12 659 57 40

fax 91 482 82 18 fax 59 841 10 64 fax 58 301 89 46 fax 61 653 31 58 fax 22 343 94 86 fax 71 325 28 20 fax 12 659 57 40
szczecin@yale.emtor.pl slupsk@yale.emtor.pl gdansk@yale.emtor.pl poznan@yale.emtor.pl warszawa@yale.emtor.pl  wroclaw@yale.emtor.pl  krakow@yale.emtor.pl

Emtor Sp. z0.0. ™ ul. Wtoctawska 147-157 ™ 87-100 Torun M tel. 56 654 89 35 M fax 56 654 89 36 M biuro@yale.emtor.pl M www.yale.emtor.pl ™ NIP: 956-213-74-53 ® Nr KRS: 0000122446
Sad Rejonowy w Toruniu VII Wydziat Gospodarczy KRS ® Wartos¢ kapitatu zaktadowego 3.000.000 zt
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