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MO25 Robot
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Key features

Primary Task: Order Picking
Environment: Indoor

Load Weight: 2500 kg

Max Lift Height: 120-690 mm
Power Source: Electric

Seria MO Robot 2500 kg

Autonomiczne wozki do komplementacji zamoéwien z niskiego poziomu

Model MO25 Robot dostepny ze statym lub podnoszonym podestem, utatwiajacy unoszenie z poziomu podtoza do drugiego poziomu,
przystosowany do obstugi réznych fadunkéw.
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Urzadzenia dziatajg zaréwno w trybie zdalnym (autonomicznym), jak i manualnym (recznym).
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BY BALYO

« Wydajnos¢ produkcyjna

® Mocny silnik prgdu przemiennego, o dobrych osiggach przyspieszenia, hamowania i predkosci jazdy, doskonale nadaje sie do
zastosowan wymagajacych czestego zatrzymywania sie i ruszania

® F atwe sterowanie elektryczne i automatyczna redukcja predkosci na zakretach zapewniajg doskonate panowanie nad wozkiem i wysokg
wydajnosc.

® Za pomocg panelu operatora, przy$pieszenie, predkosé jazdy i hamowania moga by¢ dostosowane przez technika serwisowego do
okres$lonych wymagan

® Funkcja zabezpieczenia przed stoczeniem na rampach zapewnia wydajng i bezpieczng prace

* Maksymalna predkos$¢ jazdy 13 km/h bez obcigzenia (opcja) zmniejsza czas przejazdu na wiekszych odlegto$ciach pomiedzy obszarami
dokowania i kompletacji zaméwien

* Wieksza pojemnos$é bateria sprawia, ze wozek idealnie nadaje sie¢ do zastosowania w pracy na dwie zmiany, dzigki zmniejszeniu

czestotliwosci tadowania bateria. Dostepna jest opcja pionowej lub bocznej wymiany baterii

Ergonomia

* Kierownica ze sterowaniem elektrycznym zmniejsza ruchy ramion wymagane do zmiany kierunku, utatwiajac operatorowi utrzymanie toru
jazdy wbzka i zapewniajgc zmniejszenie zmeczenia operatora i podniesienie jego wydajnosci.

® Czujnik podestowy, ktéry wykrywa obecnos¢ operatora obejmuje cata powierzchnie podestu, co wraz z wysokim i miekkim oparciem
pozwala operatorowi przybraé¢ najwygodniejszg pozycje do jazdy

® Szeroki i dtugi podest podnosi komfort na stanowisku operatora i utatwia przechodzenie przez wézek, pozwalajac tym samym na
optymalizacje pobierania towaréw z obu stron

¢ LLOP - Opcja podnoszonego, obstugiwanego noga podestu utatwia pobierania pobieranie towaréw z drugiego poziomu i zmniejsza liczbe
wychylen jakg operator musi wykonac¢ w celu przeniesienia towaru z pétki na palete, zmniejszajac tym samym jego zmeczenie

® Przyciski wolnej jazdy w przéd i w tyt (funkcja petzania), ktére umieszczone sg na oparciu i umozliwiajg operatorowi podczas

przemieszczania sie pieszo wzdtuz magazynu, przesuniecie wézka do kolejnego miejsca pobrania towaru bez koniecznosci wsiadania do
niego.

Koszty eksploataciji

® Zintegrowane elementy sterownicze systemu, silnik prgdu przemiennego i silnikiem pompy pradu statego zmniejszajg zuzycie energii

e Zaawansowane funkcje sterowania, na przyktad dostepne ustawienia osiggéw umozliwiajg konfiguracje wdzka do danego zastosowania,
zmniejszajac zuzycie energii

® Hamowanie rekuperacyjne zmniejsza zuzycie hamulca roboczego i rozprasza ciepto z silnika, zapewniajgc tym samym trwatos¢
kluczowych podzespotow

e Silniki i sterowniki sg zabezpieczone przez uszkodzeniami i kurzem, co pozwala zmniejszyé koszty serwisowania i naprawy

Niezawodnos$¢é

* Wytrzymata konstrukcja ramy i trwate elementy zapewniajg niezawodnos¢ i dtugi okres uzytkowania
* Odboje z wytrzymatego materiatu chronig wozek przed uderzeniami i uszkodzeniami, minimalizujac koszty naprawy

® Ochrona uktadéw elektronicznych, tacznie z wbudowanym silnikiem pradu przemiennego, uszczelnionym sterownikiem typu combi (klasa

zabezpieczen IP65), uszczelnionymi ztgczami elektrycznymi oraz czujnikami i przetacznikami z efektem Halla zapewnia niezawodno$é,
maksymalng wydajnos¢ i zmniejszenie kosztéw serwisowania

® Zmniejszenie stopnia skomplikowania okablowania to wynik zastosowania uktadu komunikacji opartego na magistrali CANbus, ktory

zapewnia takze tatwy dostep do czesci i najwyzszej klasy niezawodnosé

Serwisowanie

* Sterowanie systemem CANbus i diagnostykg oraz ich monitorowanie moze odbywac si¢ za pomoca panelu lub pojedynczego ztacza, a
kody btedéw moga byé wyséwietlane na panelu, co pozwala na tatwg identyfikacje niezbednych napraw.



® Jednoczesciowa pokrywa zapewnia tatwy dostep do gtéwnych podzespotéw.
® Pokrywa silnika mocowana jest za pomoca dwdéch srub, ktére mozna tatwo wyjaé, aby uzyskac peten dostep do gtéwnych podzespotéw.

* Silnik prgdu przemiennego o niskich wymaganiach konserwacyjnych, z wbudowanym zabezpieczeniem termicznym jest chroniony przed
uszkodzeniami i kurzem, co skraca czas serwisowania
Dostepne opcje

® Rézne rozmiary widet, sktadany 2-poziomowy stopien, wyjmowany pojemnik na $mieci w oparciu fotela operatora (opcja dla modeli ze

statym podestem), funkcja petzania z przyciskami wolnej jazdy do przodu, ré6zne uchwyty i akcesoria dodatkowe, utatwiajace prace
operatorowi

Pozostate

¢ Klawiatura, boczna wymiana baterii, odbojnik/zderzak na poziomie podtogi (gumowy), ostona przednia (kangur), uniwersalny wspornik w

komorze silnika, rozne rodzaje kot napedowych, rozne wysokosci podnoszenia podestu, rézne schowki, podstawka na przedmioty na
oparciu fotela operatora, podnoszenie kierownicy z podestem, standardowe i rozszerzone warunki gwaranciji

Technologia przysztosci

DRIVEN
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Technologia geonawigacji zastosowana w autonomicznych woézkach marki Yale® opiera sie na prostej
zasadzie - wozki uczg sie i rozpoznajg infrastrukture magazynu.

Zalety autonomicznych, samojednych wozkow widtowych

* Wieksza wydajnos¢ - duze nizsze koszty

Wykorzystanie samojezdnych robotéw pozwala wykonywac powtarzajgce si¢ zadania takie jak przetadunek palet w magazyniem zatadunek
i roztadunek w sposob najbardziej efektywny - oszczedzajac czas i pienigdze. Automatyczne rozwigzania oferujg takze prace w sposéb
niezawodny, redukujac liczbe uszkodzen produktéw i wypadkéw.

* Proste przetaczanie w tryb manualny

Wecisnigcie przycisku lub opuszczenie dyszla powoduje ptynne przetaczenie maszyny z trybu zdalnego na tryb manualny. W6zek moze byé
okresowo wykorzystywane do zadan sterowanych recznie np. pobierania tadunkoéw, tadowania/ roztadowywania, a nastenie wykonywaé
czynno$ci w sposéb automatyczny.

* Bezproblemowa integracja

Technologia geonawigacji nie wymaga specjalnej infrastruktury i moze by¢ z tatwoscig wdrozona i dopasowana do instniejgcych warunkow.
Samodzielnie oznacza na mapie elementy i struktury, aby wyznaczyé wtasne potozenie i kierunki nawigaciji. Umozliwia to szybkie i
bezproblemowe tworzenie catkiem nowych tras, nawet gdy w magazynie zachodzg zmiany, lub gdy wézek samojezdny musi omingé pewne
elementy.

e Zarzadzanie wozkiem w czasie rzeczywistym

Oprogramowanie do zarzadzania autonomicznymi wozkami potrafi sterowaé ruchem, przydzielaé zaméwienia do poszczeg6inych wdzkow i
taczy¢ sie z systemami takimi jak ERP (system zarzadzania zasobami przedsiebiorstwa) czy WMS (system zarzadzania magazynem) lub
tez taczy¢ sie ze sprzetem np. automatycznymi drzwiami, przeno$nikami lub maszynami produkcyjnymi.

¢ Autonomiczne decyzje w czasie rzeczywistym

Samojezdne roboty ustalg wtasne potozenie w czasie rzeczywistym, obserwujac srodowisko i chodzgc z nim w interakcje.

Standarowe wyposazenie autonomicznych wézkéw widtowych

Laser uktadu nawigaciji robota
Swiatto ostrzegajace pieszych

Laser wyznacza trasy i kieruje wozkiem na terenie magazynu.
Swiatto stanowi dodatkowe wizualne powiadomienie, ze wézek porusza sie.

Kurtyna laserowa



Wykrywa przeszkody znajdujgce sie nad poziomem
podtoza i zatrzymuje wézek, gdy zostaje przerwana.

Ekran
dotykowy
interfejsu

uzytkownika

Pozwala w razie koniecznosci wysta¢ wozek lub poméc w zlokalizowaniu wirtualnych $ciezek.

Przycisk awaryjny
Wizualne i dzwiekowe wskazniki ostrzegawcze

Informujg pracownikéw i pieszych o nadjezdzajacym wézku lub wystapieniu problemu, badz awarii.
Po aktywacji przycisku awaryjnego, wozek zatrzymuje sie natychmiastowo.

Pierwszy skaner laserowy (podwozie)

Laser ma wa pola. Pole ostrzezenia i pole STOP (zwane
takze polem bezpieczenstwa). Przeszkoda w polu
ostrzezenia powoduje spowolnienie wézka. Przeszkoda
w polu STOP powoduje zatrzymanie wézka. Po
usunieciu przeszkody robot restartuje sie automatycznie
- zawsze w przypadku pola ostrzezenia i w niektérych
przypadkach przerwania pola STOP.

Robotyka bedaca w sercu autonomicznych, samojezdnych wézkéw Yale® to wynik 10 lat prac badawczo-rozwojowych prowadzonych przez
firme Balyo w dziedzinie robotéw mobilnych. Umozliwia flocie samojezdnych robotéw na auto lokalizacje w czasie rzeczywistym i
nawigowanie wewnatrz budynku bez koniecznosci stosowania dodatkowej infrastruktury, co odréznia te wozki o innych
zautomatyzowanych urzadzen i pojazdow AGV.

Dla wigkszej prostoty autonomicznym, samojeznym wézkom widtowym Yale® pozostawiono mozliwo$¢ recznego sterowania, dajac
operatorom swobode w decydowaniu o tym, kiedy przeja¢ kontrole nad urzadzeniem, aby wykonaé pozadane zadanie.

Model (L:::lz)mg Wysokos¢ podnoszenia (mm) AST (szerokos¢/diugos$é) (mm) Pojemnosé akumulatora (V/Ah) Waga (kg)
MO25 2500 120 4153 24V / 620Ah 1340
Robot

MO25 Robot - Specyfikacja techniczna (wersja angielska)

Yale® czotowe woézki widlowe oraz urzadzenia magazynowe - Petna oferta produktowa
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WOZKINOWE = SERWIS ® CZESCI ® WOZKIUZYWANE = FINANSOWANIE ® OUTSOURCING
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